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Wyniki konkursu Mtodzi Innowacyjni 2022

Nagroda Gtéwna
Ksztattowanie charakterystyk dynamicznych zawieszen jezdnych robotéw mobilnych opartych na kotach
omnikierunkowych — Politechnika Slgska, Wydziat Mechaniczny Technologiczny

Nagroda Gtéwna
Prudent management of interruptible tasks executed by a service robot — Politechnika Warszawska, Wydziat
Elektroniki i Technik Informacyjnych

Nagroda Gtéwna
Minimum-energy perfect control for LTI MIMO systems described in the discrete-time state-space framework
— Politechnika Opolska, Wydziat Elektrotechniki, Automatyki i Informatyki

Wyrdznienie
Opracowanie i badania zaawansowanych algorytmoéw sterowania magnetycznym podparciem wirnika silnika
odrzutowego — Wojskowa Akademia Techniczna, Wydziat Mechatroniki, Uzbrojenia i Lotnictwa

Prace Magisterskie

I Nagroda
Prototyp systemu rozpoznawania nieoznaczonych towaréw do wspomagania zakupéw samoobstugowych —
Politechnika Slaska, Wydziat Mechaniczny Technologiczny

Il Nagroda
Zastosowanie metody elementéw skonczonych do analizy wpltywu wymiaréw geometrycznych na zjawisko
rezonansu w komorze mikrofalowej — Politechnika Warszawska, Wydziat Mechatroniki

Wyrdéinienia
Modelowanie przemystowego zbiornika bezcisnieniowego oraz systemu sterowania z wykorzystaniem nowo-
czesnych metod szybkiego prototypowania — Politechnika Opolska, Wydziat Elektrotechniki, Automatyki i In-
formatyki

Analiza wptywu zmian parametréw pacjenta oraz szumow pomiarowych na jakos¢ dziatania sztucznej trzustki
— Politechnika Slaska, Wydziat Automatyki, Elektroniki i Informatyki

Prace Inzynierskie

| Nagroda
Projekt i wykonanie robota mobilnego do usuwania Leptinotarsa decemlineata z uprawy ziemniaka — Poli-
technika Biatostocka, Wydziat Mechaniczny

Il Nagroda
Projekt i realizacja stacji zatadunkowo-roztadunkowej linii technologicznej do obrébki powierzchni butli me-
talowych — Politechnika Warszawska, Wydziat Mechatroniki

Wyrdinienia
Prototyp protezy dtoni sterowanej za pomoca sygnatu EMG — Politechnika Warszawska, Wydziat Mechatroniki

Robotization of the cappuccino preparation proces with computer vision feedback — Politechnika Wroctawska,
Wydziat Elektroniki, Fotoniki i Mikrosystemadw

Projekt cyfrowego blizniaka przeznaczonego do programowania zrobotyzowanego procesu WAAM z wyko-
rzystaniem technologii wirtualnej rzeczywistosci — Politechnika Warszawska, Wydziat Mechaniczny Energetyki
i Lotnictwa



